ATISMIRUS 200

Pneumatischer Manipulator mit starren Gelenkarmen, eine Weiterentwicklung des Modells der
Vorgangerserie. Er wurde mit denselben technischen und strukturellen Eigenschaften entwickelt
und ist mit einem zusatzlichen Pneumatikzylinder ausgestattet, um grof3ere Durchflussmengen
und Aktionsradien bewaltigen zu kénnen. Er kann je nach Art der auszufihrenden Arbeit in ein

individuelles Befestigungssystem integriert werden.

260 KG
TRAGKARFT AM FLANSCH

&

3,25 M
ARBEITSRADIUS

N

2,25 M
VERTIKALER
HUB

3

AUSKRAGENDES
PRODUKT

FERMI DE ROTATION
lIs réegulent le rayon de .
travail maximal et, si
nécessaire, également le |
rayon minimal, tant pour ’
I'articulation principale

que pour |'articulation
secondaire.

SCHKANGANFALL:

VERTIKALER AUSFLUGSBLOCK

Mechanisches System zur
automatischen Einstellung der
maximalen und minimalen Arbeitshohe.

/

3
|~ ANSCHLUSSFLANSCH

Es kann sowohl als Standgerat
als auch als Hangegerat
installiert werden.

l
.ll
\

BEFESTIGUNGSPLATTE

Zur Befestigung am Boden
oder auf einem
selbsttragenden Sockel, mit
Versté rkungen ausgestattet.

N

SAULE AUF SELBSTTRAGENDEM SOCKEL

FESTE BODENSAULE

DECKENGERAT

DECKENGERAT STATIONAR

MANIPOLATORI PNEUMANATICI



