
Pneumatischer Manipulator mit starren Gelenkarmen, der kleinste seiner Kategorie. Er wurde für
die Handhabung leichter Produkte mit ungewöhnlichen Formen entwickelt und eignet sich ideal

für anhaltende Arbeitszyklen. Leichtigkeit, Präzision und Geschwindigkeit sind die Hauptmerkmale
dieses Manipulators, der mit maßgeschneiderten Greifvorrichtungen integriert werden kann, die
entsprechend den spezifischen Anforderungen des Kunden entwickelt und konstruiert werden.

Variable Höhe
je nach
Bedarf.

Für eine optimale
Einstellung der
Manövrierfähigkeit
des Manipulators.

Dadurch kann die
Stromversorgung entsprechend
dem Mindestnetzdruck eingestellt
werden, wodurch störende
Schwankungen vermieden
werden, die bereits bei
geringfügigen Schwankungen des
Netzdrucks auftreten können.

DRUCKREGLER

MIKROMETRISCHE
EINSTELLUNG
VERBINDUNG

KOLUMNE

115 KG
TRAGKARFT AM FLANSCH

AUSKRAGENDES
PRODUKT

1,5 M
VERTIKALER

HUB

3,1 M
ARBEITSRADIUS

SÄULE AUF SELBSTTRAGENDEM SOCKEL

FESTE BODENSÄULE

DECKENGERÄT STATIONÄR 

DECKENGERÄT

SCHLAGANFALL:


