NATISMIRUS S0

Pneumatischer Manipulator mit starren Gelenkarmen, der kleinste seiner Kategorie. Er wurde fur
die Handhabung leichter Produkte mit ungewdhnlichen Formen entwickelt und eignet sich ideal
fur anhaltende Arbeitszyklen. Leichtigkeit, Prazision und Geschwindigkeit sind die Hauptmerkmale
dieses Manipulators, der mit maf3geschneiderten Greifvorrichtungen integriert werden kann, die
entsprechend den spezifischen Anforderungen des Kunden entwickelt und konstruiert werden.
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FUr eine optimale
Einstellung der
Manovrierfahigkeit
des Manipulators.

DRUCKREGLER

Dadurch kann die
Stromversorgung entsprechend
dem Mindestnetzdruck eingestellt
werden, wodurch stérende
Schwankungen vermieden
werden, die bereits bei
geringfugigen Schwankungen des
Netzdrucks auftreten kénnen.

SCHLAGANFALL:

SAULE AUF SELBSTTRAGENDEM SOCKEL

KOLUMNE

Variable Hohe
je nach

Bedarf.

FESTE BODENSAULE
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MAMNIPOLATORI PRNEURNMATICI



